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智能协作机械臂是在自动化设备的基础上，根据冲压生产特点，专门为实现冲压自动化无人
生产而研发的设备。能替代人工在每个冲压工位上进行物料冲压、搬运、上下料等工作。柔性冲
压机加工自动化生产线大多由一台冲床上下料机械臂或冲压摆臂机器人和4～5台单动压力机组成
流水线，生产大型车身覆盖件，安全性高，冲压质量好。生产线由冲压摆臂机器人、拆垛机、油
压机机械臂、对中上料机、上下料机器人、穿梭(翻转)传送自动输送机组成，从毛坯的上料到冲
压件下线全部自动完成。机械臂是一个复杂系统，存在着参数摄动、外界干扰及未建模动态等不
确定性。北京教育机械臂生产公司

在生产过程中，智能协作机械臂会出现掉烟、挤烟现象，造成产品质量下降、消耗增加。经
分析造成这种故障的原因主要有2个方面。1.智能协作机械臂机械传递位置不正确。可按照操作手
册智能协作机械臂调整标准，重新进行调整。2.智能协作机械臂负压吸风量小。负压吸风量小是
抽吸风泵内的叶轮和连接管道内烟土沉积造成的。通过拆卸、清理、疏通管道可提高负压吸风量。
通过以上的调整、清理后，负压吸风量有所增加，但是生产中还是存在烟支传递不稳现象，并偶
尔伴随着有少量的油烟出现。因此，对智能协作机械臂传送臂的结构进行分析。北京教育机械臂
生产公司模型不确定性给机械臂轨迹追踪的实现带来影响，同时部分控制算法受限于一定的不确
定性。

许多企业在投入协作机械臂自动化生产线时，投资较为谨慎，为了保证生产质量和效率，建
议采用了当时自动化程度较高的级进模具，多工位连续送料，多机器与工作站联动。在机加工自
动化生产线的改造过程中，产品的增添设备，都要仔细计算设备的投资回报期，即一台自动化设
备所能够节省的人工成本回收周期。同时自动化配套设备与技术改进都需要厂家自身摸索。对于
多数企业而言，进行自动化改造只依靠内部人力、技术实现，成本太高。要攻克技术难题与挑战，
高效整合其他制造行业或技术公司的解决方案是有效策略。

智能协作机械臂可取代人的繁重劳动以实现生产的机械化和自动化，能在有害环境下操作以
保护人身安全，因而广泛应用于机械制造、IT行业、电子行业、原子能行业等，那么摆臂式智能协
作机械臂在工作过程中是怎么运动的呢？1、从原点开始按下启动键，下降电磁阀通电，机械臂开
始平移向外伸。2、机械左臂吸盘通过真空发生器把钣料吸住，将钣料定位到冲床模具上，机械臂
离开到安全点，冲床开始冲压产品。3、智能协作机械臂下降，机械左臂吸盘通过真空发生器把钣
料吸住，将钣料定位到冲床模具上，机械臂离开到安全点，冲床开始冲压产品。机械臂的运动速
度一般是根据产品的生产节拍要求来决定的，但不宜盲目追求高速度。
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六轴关节协作机械臂的优势：1.有很高的自由度，6轴，适合于几乎任何轨迹或角度的工作2.
六轴工业协作机械臂精确高。3.使用六轴智能协作机械臂可以降低人工成本，减少原料的浪费，
回报成本高。4.六轴工业协作机械臂响应时间短，动作速度快，7-24H运作，提高自动化生产效率。
5.可以通过修改程序以适应不同工件的生产，缩短产品改型换代的周期及应用设备的投资。6.可
以自由编程，完成全自动化的工作提高生产效率，可控制的错误率。7.功能特性，操作非常简便，
可实现不同工件之间的灵活快捷更换。8.代替很多不适合人力完成、有害身体健康的复杂工作，
减少劳动风险。协作机械臂优势突显，针对冲压模具等可重复性、危险因素、节奏高的生产加工
制造行业。北京教育机械臂生产公司

回转运动产生的误差是放大时的尺寸误差，当转角位置一定时，机械臂伸出越长，其误差越
大。北京教育机械臂生产公司

协作机械臂比之传统机器人的优势：容易上手。传统工业机器人不易使用，只有经过培训的
专业机器人工程师才能熟练使用机器人完成设定、配置、编程以及维护的工作，普通工程师很少
具备这样的能力。而协作机械臂将注意力更多的集中在软件的简化和操作的简化上。这很大程度
降低了工业机器人操作的门槛，尤其是对于很多中小型企业，它们没有办法招募很多人才来做自
动化解决方案，而协作机械臂会给它们带来便捷，普通的工人通过几天的训练，也可以做许多协
作机械臂的部署工作。北京教育机械臂生产公司

上海横舟智能科技有限公司致力于机械及行业设备，是一家贸易型的公司。公司业务分为移
动机器人，机械臂，复合机器人，传感器等，目前不断进行创新和服务改进，为客户提供良好的
产品和服务。公司秉持诚信为本的经营理念，在机械及行业设备深耕多年，以技术为先导，以自
主产品为重点，发挥人才优势，打造机械及行业设备良好品牌。横舟智能立足于全国市场，依托
强大的研发实力，融合前沿的技术理念，飞快响应客户的变化需求。


